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Objetivos

O curso abordard tépicos tecnologicos inovadores tais como Robots Manipuladores
Colaborativos, Robética Mével Auténoma, HMI, Ergonomia e Normas e Regulamentos de
Seguranga que regem a sua utilizagdo, com o objetivo de capacitar os formandos com
conhecimentos e competéncias que Ihes permitam explorar a implementag¢do de cendrios de
produgdo/operagdo colaborativa.

Regime Periodo Letivo Taxa de Frequéncia  Créditos Duragdo

B-learning 06/03 -11/07 600€* 15ECTS 96h

Porqué?

E um curso hands-on que pretende dar resposta as necessidades das empresas que atuam
nas dreas de fabrico de componentes, mobilidrio, metalo-mecanica, téxtil, calgado, civil,
retalho e afins. Poderd desenvolver as seguintes competéncias:

- Explicar o conceito de robética colaborativa, identificando as principais tecnologias,
caracteristicas e o seu potencial impacto no dmbito da Industria 4.0 e Industria 5.0;

- Ergonomia e Fatores Humanos na robdtica colaborativa: aplicar normas e regulamentos que
regem a utilizagdo de robds colaborativos e avaliar a viabilidade das células de trabalho
colaborativas humano-robd;

- Explorar a adog¢do e implementagdo de tecnologias de robética movel em espagos dinGmicos
partilhados com operadores humanos;

- Explorar a adog¢do e implementacdo de tecnologias de robdtica de manipulagdo -- bragos
robéticos colaborativos -- em tarefas onde o brago robdtico e operadores humanos partilham o
espaco e realizagdo conjunta da tarefas.

Consulte os conteldos programaticos detalhados:

Plano de estudos

Com quem?

Com o apoio de mais de 80 parcerias, para este curso em particular estardo envolvidas
ativamente as seguintes entidades:

/“ CHZIPO] JERDAO MC IKEA Industry Pacos de Ferreira [iiea]
AMIROLALA [~ Petrotec | ¥ Sonae

Para quem?

Licenciados nas dreas de engenharia em Tecnologias de Informagdo, Comunicagdo e Eletrénica,
Mecdnica, Gestdo Industrial, Civil, Matematica, Ciéncias da Computacdo, Ergonomia. Poderdo
ser admitidos candidatos com outras dreas de formagdo académica, desde que evidenciem uma
forte motivacdo para o desenvolvimento das competéncias alvo do Curso.

Bolsas de mérito PRR

Todos os estudantes que venham a concluir esta formagdo beneficiardo, no final, da atribui¢do
de bolsas de mérito.

Consulte o modelo de atribui¢do

* Consulte aqui os prazos e condi¢gdes de pagamento.



https://www.uminho.pt/PT/ensino/oferta-educativa/Cursos-nao-conferentes-a-grau/_layouts/15/UMinho.PortalUM.UI/Pages/CatalogoCursoDetail.aspx?itemId=5178&catId=15
https://www.alianca.uminho.pt/pt/bolsas/
https://www.alianca.uminho.pt/pt/Portfolio/TransicaoDigital/Documents/EE-2025-542%20-%20Despacho%20RT_C-42-2025%20-%20Rob%c3%b3tica%20Colaborativa%20e%20Flex%c3%advel%20para%20a%20F%c3%a1brica%20do%20Futuro_signed%201.pdf

Equipa Docente

Coordenadora de curso

Estela Bicho Erlhagen

Professora Catedratica na Escola de Engenharia da UMinho

Estela Bicho Erlhagen, Prof. Catedratica do Departamento de Eletronica Industrial & Centro
Algoritmi da Escola de Engenharia da Universiade do Minho, tem sido PI, ou Co-PI, em vdrios
projectos nacionais e infernacionais na drea das TIC/Robética e Sistemas Inteligentes, e.g.
-FCT I-CATER: “Assistente robético inteligente para tarefas industriais com légica
ergonémica”. Tem sido responsdvel por unidades curriculares de Robética (Industrial,
Servicos e aplicagdes aeroespaciais), Controlo, Sistemas Dindmicos N&o Lineares e
Aplicagdes a Robética, e Sistemas Auténomos Inteligentes. A sua investigacdo centra-se em
robética colaborativa e cognitiva, interacgdo e colaboragdo humano-robot natural e
eficiente, aprendizagem computacional, manipulagdo robética, navegagdo autébnoma,
veiculos inteligentes conscientes dos seus ocupantes, e dispositivos médicos. Recebeu varios
prémios e distingdes, e.g., Meng¢do Honrosa Prémio IBM 1999, recentemente, foi nomeada
pelo RoboHub como uma das "50 Mulheres na Robética que precisa de conhecer em 2021".
Tem sido avaliadora ao servico da comissdo europeia nas dreas de Robdtica e Inteligéncia
Artificial com aplicagdo na Industria e na Sadde.

ORCID: 0000-0003-2715-4037

Sérgio Monteiro

Sérgio Monteiro é Professor Auxiliar do Departamento de Eletrénica Industrial da
Universidade do Minho e investigador do Centro Algoritmi. E o atual diretor de curso do
Doutoramento em Engenharia Eletrénica e de Computadores. Concluiu o doutoramento em
2007, na Universidade do Minho, com uma tese sobre controlo de formagdo de equipas de
robos moéveis. Os seus interesses de investigagdo centram-se especialmente nos dominios da
robética industrial e de servigcos, em particular em sistemas auténomos e semiauténomos
(sejam eles robds méveis, bragos manipuladores ou entidades virtuais) capazes de coexistir
em seguranga, colaborar e adaptar-se a ambientes com pessoas, e que podem mudar ao
longo do tempo. Tem participado em vdrios projetos de investiga¢do envolvendo parceiros
industriais e académicos, com financiamento nacional e internacional.

ORCID: 0000-0002-5028-0974

Mais informagdes em www.alianca.uminho.pt | www.eng.uminho.pt




Equipa Docente

Nélson Costa

Nélson Costa é Professor de Ergonomia e Factores Humanos na Universidade do Minho
(Portugal), onde é investigador doutorado no Centro de Investigagdo ALGORITMI. E autor de
vdrios artigos em revistas internacionais com revisdo por pares, mais de 35 artigos em actas
de conferéncias internacionais e mais de 15 capitulos de livros. Foi membro/coordenador de
muitos projectos de investigagdo internacionais e nacionais financiados externamente no
dominio da Ergonomia e Seguranga Ocupacional. De igual modo, foi supervisor de mais de 45
teses de mestrado (concluidas) e de 3 teses de doutoramento concluidas. Atualmente, orienta
6 projectos de doutoramento em curso. Além disso, € membro do comité organizador do
Simpésio Internacional sobre Seguranga e Higiene Ocupacional (SHO) desde 2008 e do
Simpésio Internacional sobre Abordagens de Projeto no Ensino de Engenharia (PAEE) desde
2016.

ORCID: 0000-0002-9348-8038

Paula Carneiro

Paula Carneiro é Professora Auxiliar na Universidade do Minho, na drea de Ergonomia e
Fatores Humanos. E investigadora integrada no Centro de Investigagdo ALGORITMI na linha
de investigagdo Engenharia e Gestdo Industrial (IEM), grupo de Ergonomia e Fatores
Humanos (EFH). E autora de mais de 80 artigos em revistas internacionais com revisdo por
pares e em Atas de conferéncias internacionais indexadas. Orientadora de 30 dissertagdes de
Mestrado (concluidas) e de 3 teses de Doutoramento (concluidas). Atualmente, orienta 2
projetos de doutoramento. E membro da Comiss@o Organizadora do Simpésio Internacional
de Seguranca e Higiene Ocupacionais (SHO) desde 2008. Desde maio de 2015, é diretora do
Mestrado em Engenharia Humana. Paula Carneiro foi/é coordenadora/membro de alguns
projetos de investigag¢do internacionais e nacionais financiados externamente nos dominios
da Ergonomia, Seguranca e Higiene do Trabalho.

ORCID: 0000-0003-0874-8593

Luis Filipe Louro

Luis Filipe Louro obteve o doutoramento em Engenharia Eletrénica e de Computadores em
2010, e a licenciatura em Engenharia Eletrénica Industrial em 2003, ambos pela Universidade
do Minho, Portugal. Atualmente é investigador jonior no Centro Algoritmi da Escola de
Engenharia da Universidade do Minho, Portugal. A sua atividade de investigagdo tem sido
desenvolvida no Grupo de Automagdo Controo e Robética, Lab. de Robética Méovel e
Antropomérfica (MARLab), do Centro ALGORITMI. Os seus interesses de investigagdo
centram-se em interagdo/colaboragdo humano-robd, robética cognitiva, robética de
manipulagdo, robdtica mével e simuladores de sistemas robéticos.

ORCID: 0000-0003-1708-8881

Mais informagdes em www.alianca.uminho.pt | www.eng.uminho.pt




Cronograma
06 de margo 2025 - 11 julho 2025

Data

06 mar 2025

O7 mar 2025

13 mar 2025

14 mar 2025

20 mar 2025

21 mar 2025

27 mar 2025

28 mar 2025

03 abr 2025

04 abr 2025

10 abr 2025

1 abr 2025

02 mai 2025

08 mai 2025

09 mai 2025

16 mai 2025

17 mai 2025

22 mai 2025

23 mai 2025

29 mai 2025

Dia/Semana

Quinta-feira

Sexta-feira

Quinta-feira

Sexta-feira

Quinta-feira

Sexta-feira

Quinta-feira

Sexta-feira

Quinta-feira

Sexta-feira

Quinta-feira

Sexta-feira

Sexta-feira

Quinta-feira

Sexta-feira

Quinta-feira

Sexta-feira

Quinta-feira

Sexta-feira

Quinta-feira

Hordrio

16h-18h

16h-20h

16h-18h

16h-20h

16h-18h

16h-20h

16h-18h

16h-20h

16h-18h

16h-20h

16h-18h

16h-20h

16h-20h

16h-18h

16h-20h

16h-18h

16h-20h

16h-18h

16h-20h

16h-18h

www.alianca.uminho.pt

Unidade Curricular/Médulo

Introdugdo & Robética Colaborativa

Ergonomia e seguranga no trabalho

Ergonomia e seguranga no trabalho

Ergonomia e seguranc¢a no trabalho

Ergonomia e seguranga no trabalho

Ergonomia e seguranc¢a no trabalho

Ergonomia e seguranga no trabalho

Robds Méveis Auténomos para
Aplicacdes Colaborativas

Robds Méveis Autbnomos para
Aplicacdes Colaborativas

Robds Méveis Auténomos para
Aplicagdes Colaborativas

Robds Méveis Auténomos para
Aplicacdes Colaborativas

Robds Méveis Auténomos para
Aplicacodes Colaborativas

Robds Méveis Auténomos para
Aplicagdes Colaborativas

Robds Méveis Auténomos para
Aplicacdes Colaborativas

Manipuladores para Aplicages
Colaborativas

Manipuladores para Aplicacdes
Colaborativas

Manipuladores para Aplicagdes
Colaborativas

Manipuladores para Aplicagdes
Colaborativas

Manipuladores para Aplicagdes
Colaborativas

Manipuladores para Aplicagdes
Colaborativas

Docente

Estela Bicho

Nelson Costa
Paula Carneiro

Nelson Costa
Paula Carneiro

Nelson Costa
Paula Carneiro

Nelson Costa
Paula Carneiro

Nelson Costa
Paula Carneiro

Nelson Costa
Paula Carneiro

Estela Bicho

Estela Bicho

Estela Bicho

Sérgio Monteiro

Sérgio Monteiro

Sérgio Monteiro

Sérgio Monteiro

Sérgio Monteiro

Estela Bicho

Estela Bicho

Estela Bicho

Luis Louro

Luis Louro

cursos-alianca@usga.uminho.pt




Cronograma

06 de margo 2025 - 11 julho 2025

Data Dia/Semana Hordrio Unidade Curricular/Médulo Docente

Manipuladores para Aplicagdes

30 mai 2025 Sexta-feira 16h-20h R
Colaborativas

Luis Louro

Manipuladores para Aplicagdes

05 jun 2025 Quinta-feira 16h-18h Colaborativas

Luis Louro

Manipuladores para Aplicagdes

06 jun 2025 Sexta-feira 16h-20h o o —

Luis Louro

Manipuladores para Aplicagdes

12 jun 2025 Quinta-feira 16h-18h o —

Luis Louro
13 jun 2025 Sexta-feira 16h-20h Robos Colaborativos Inteligentes Estela Bicho
19 jun 2025 Quinta-feira 16h-18h Robés Colaborativos Inteligentes Estela Bicho
20 jun 2025 Sexta-feira 16h-20h Robds Colaborativos Inteligentes Estela Bicho
26 jun 2025 Quinta-feira 16h-18h Robds Colaborativos Inteligentes Luis Louro

27 jun 2025 Sexta-feira 16h-20h Robés Colaborativos Inteligentes Luis Louro

04 jul 2025 Sexta-feira 16h-20h Robds Colaborativos Inteligentes Sérgio Monteiro

11jul 2025 Sexta-feira 16h-20h Robés Colaborativos Inteligentes Sérgio Monteiro

Universidade do Minha %
Linnversty ot Minfa oA

umgea o Canser - Bewrs

O Projeto Alianca de Pés-Graduagdo da Com financiamento PRR/NextGenerationEU
Universidade do Minho disponibiliza um portefélio aprovado na sequéncia da candidatura da

de cursos de curta duragdo, desenhados em UMinho aos programas “Impulso Jovens STEAM”
estreita cooperagdo com um conjunto relevante e “Impulso Adultos”, a Universidade do Minho é
de empregadores e outras entidades externas, a escolha ideal para quem procura desenvolver
visando a atualizag¢do e requalificagdo profissional competéncias e/ou aprimorar conhecimentos
em diversos setores. profissionais.

Invista no seu futuro, invista em sil

www.alianca .uminho.p’r cursos-alianca@usga.uminho.pt






